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Controlar o encerramento do servidor com um programa de
gestao de alimentacao

Um programa de gestdo de alimentagdo, quando utilizado com dispositivos de proteccdo de alimentacao,
pode minimizar a interrup¢do durante uma situacdo de falha de alimentacdo. Os dispositivos de
proteccao de alimentacdo (por exemplo, UPS) ajudam a fornecer energia ao sistema quando a alimentagao
da rede de distribui¢do de energia é temporariamente interrompida. A energia fornecida impede que as
fungdes de sistema terminem anormalmente. Os mecanismos de encerramento controlado ajudam o
sistema a encerrar tdo suavemente quanto possivel, minimizando os impactos adversos durante a nova
execucgdo do IPL.

Os seguintes passos poderdo ajudéd-lo a comecar:

« [Activar um programa de gestio de alimentaciol
Activar um programa de gestdo de alimentacdo para controlar a actividade do sistema durante uma
interrupcdo de alimentacdo é uma forma de encerrar o sistema tdo suavemente quanto possivel.

+ [Implementar um programa de gestio de alimentaciol
Este exemplo fornece instrugdes passo a passo para serem utilizadas durante a implantacdo de um
programa de gestdo de alimentagdo num servidor iSeries.

* [Escrever um programa de gestio de alimentaciol
Escrever um programa de gestdo de alimentag¢do pode ajuda-lo a gerir uma breve interrupgao de
alimentagdo sem efectuar qualquer procedimento ou pode ajudé-lo a preparar-se para um
encerramento normal se a alimentacdo ndo for restaurada apés um breve periodo de tempo.

Pode personalizar os fexemplos de programas de CL|{de acordo com os requisitos especificos do sistema,
bem como testar o programa de gestdo de alimentagdo que criou.

Se estd a procura de conceitos e definicbes de encerramento controlado, consulte o |[“Conceitos d¢
fencerramento controlado” na pagina 9

Nota: Leia o[“Informacdes de rentincia sobre cédigos”| para obter informagdes legais importantes.

Informacoes de renuncia sobre codigos

A IBM concede ao utilizador uma licenca nédo exclusiva de copyright para utilizar todos os exemplos de
codigo de programacgdo a partir dos quais pode gerar uma funcdo semelhante ajustada as suas
necessidades especificas.

SUJEITES A QUAISQUER GARANTIAS ESTATUTARIAS QUE NAO POSSAM SER EXCLUIDAS, A IBM,
0S SEUS PROGRAMADORES E FORNECEDORES NAO FAZEM GARANTIAS OU CONDICOES QUER
EXPRESSAS OU IMPLICITAS, INCLUINDO MAS NAO LIMITANDO A, AS GARANTIAS IMPLICITAS
OU CONDICOES COMERCIO, ADAPTACAO PARA UM DETERMINADO FIM, E NAO INFRACCAO,
RELATIVAMENTE AO SUPORTE AO PROGRAMA OU TECNICO, SE EXISTIR.

EM QUAISQUER CIRCUNSTANCIAS A IBM, OS SEUS DESENVOLVEDORES OU FORNECEDORES DE
PROGRAMAS SERAO TIDOS COMO RESPONSAVEIS POR QUALQUER DAS SEGUINTES RAZOES,
MESMO QUE INFORMADOS DA SUA POSSIBILIDADE:

1. PERDA DE, OU DANOS EM, DADOS;

2. DANOS ESPECIAIS, INCIDENTAIS OU INDIRECTOS, OU POR QUAISQUER DANOS
ECONOMICOS CONSEQUENCIAIS; OU

3. PERDA DE LUCROS, NEGOCIOS, PROVEITOS, BOA VONTADE, OU POUPANCAS ANTECIPADAS.
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ALGUMAS JURISDICOES NAO PERMITEM A EXCLUSAQ ou LIMITA(;AQ DE DANOS INCIDENTAIS
OU CONSEQUENCIAIS, PARTE OU TODAS AS LIMITACOES OU EXCLUSOES ACIMA PODEM NAO
SE APLICAR A SI.

Activar um programa de gestao de alimentacao para controlar a
actividade do sistema durante uma interrupcao de alimentacao

O suporte do software de sistema é essencialmente 0 mesmo para o dispositivo de bateria e para a
ligacdo da fonte de alimentacdo ininterrupta. Em alguns ambientes, pode pretender efectuar acgoes
diferentes quando a fonte de alimentac¢ao ininterrupta comeca a fornecer energia ao sistema ou quando o
fornecimento de energia ndo estd estavel. Um programa de gestdo de alimentagdao pode utilizar qualquer
um dos seguintes métodos para processar estas situacdes:

* Enviar mensagens especificas para utilizadores interactivos

* Terminar trabalhos batch e subsistemas em preparagdo para desligar

* Alterar dinamicamente os valores de sistema que controlam o processamento da fonte de alimentagdo
ininterrupta

¢ Emitir o comando PWRDWNSYS para desligar o sistema

Para especificar que tem programas de gestdo de alimentacdo, altere o valor de sistema para
o nome de uma fila que tenha criado. O sistema ird enviar as mesmas mensagens para a QSYSOPR e

para a fila que especificar. Altere o valor de sistema |[QUPSDLYTIM|para *NOMAX.

O programa que utilizar para processar a fila de mensagens tem de estar activo e tem de atribuir a fila.
Se um programa ndo tiver atribuido a fila que esta especificada na QUPSMSGQ), o sistema assumira que
lnéio existe nenhum programa de gestdo de alimentagéol

Implementar um programa de gestao de alimentacao

Segue-se um exemplo da implementagdo de um programa de gestdo de alimentacdo num servidor iSeries
quando estd ligada uma fonte de alimentagdo ininterrupta total. Este exemplo pressupde que o QCTL é o
subsistema de controlo. Para obter um programa de exemplo com uma fonte de alimentagdo ininterrupta
total, va para ['Exemplo: Programa de CL de gestio de alimentagdo” na pagina 5

1. Devido a natureza critica de um programa de gestao de alimentacdo, devera isolar os objectos
utilizados pelo programa de gestdo de alimenta¢do numa biblioteca prépria e protegé-los de outros
utilizadores, do seguinte modo:

CRTLIB LIB(UPSLIB) AUT(*EXCLUDE) CRTAUT(*EXCLUDE)

2. Um programa de gestdao de alimentagdo requer a utilizagdo exclusiva de uma fila de mensagens. Por
este motivo, deverd criar uma fila de mensagens exclusiva e exclui-la da utilizacdo geral do sistema e
de outros utilizadores, do seguinte modo:

CRTMSGQ MSGQ(UPSLIB/UPSMSGQ) AUT (*EXCLUDE)

3. Crie o programa de CL de gestdo de alimentagdo e impeca que todos os outros utilizadores o
utilizem, do seguinte modo:

CRTCLPGM PGM(UPSLIB/UPSPGM) AUT (*EXCLUDE)

4. Crie a descri¢do do trabalho para o programa de gestao de alimenta¢do que pretende iniciar
automaticamente sempre que o subsistema de controlo for iniciado.

CRTJOBD JOBD(UPSLIB/UPSJOBD) JOBQ(QSYS/QCTL2)
JOBPTY (1) RQSDTA('CALL UPSLIB/UPSPGM')
AUT (*EXCLUDE) USER (xxxxx)

Nota: Tem de fornecer um perfil de utilizador para usar a descri¢do do trabalho como um trabalho
de inicio automatico.

5. Crie uma descricdo alternativa para o subsistema de controlo efectuando uma cépia da descrigdo do
subsistema de controlo actual, do seguinte modo:
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CRTDUPOBJ 0BJ(QCTL) FROMLIB(QSYS)
OBJTYPE(*SBSD) TOLIB(QSYS) NEWOBJ(QCTL2)

6. Modifique o programa de arranque para iniciar todos os subsistemas. Sera necessério incluir uma

verificagdo para ver se o valor de sistema QCTLSBSD ¢ igual ao QCTL2. Consulte o valor de sistema

QSTRUPPGM para o nome e a biblioteca. Se ndo modificar o programa de arranque, este ndo
verificard a existéncia de QCTL2 no QSYS ou QGPL e o programa de arranque serd encerrado sem
iniciar os restantes subsistemas.

7. Adicione a entrada do trabalho de inicio automatico a descrig¢do alternativa do subsistema de
controlo, do seguinte modo:
ADDAJE SBSD(QSYS/QCTL2) JOB(QSYS/QCTL2)
JOBD(UPSLIB/UPSJOBD)

8. Altere o valor de sistema do subsistema de controlo para que este utilize a descrigdo alternativa do
subsistema de controlo, do seguinte modo:
CHGSYSVAL SYSVAL(QCTLSBSD) VALUE('QCTL2')

9. Altere os valores de sistema para permitir que o programa processe uma falha de alimentagédo, do
seguinte modo:
CHGSYSVAL SYSVAL (QUPSMSGQ) VALUE('UPSMSGQ UPSLIB')
CHGSYSVAL SYSVAL(QUPSDLYTIM) VALUE (*NOMAX)

10. Efectue um IPL ao sistema para activar a nova descri¢do do subsistema de controlo, do seguinte

modo:
PWRDWNSYS OPTION(*IMMED) RESTART (*YES)

Escrever um programa de gestao de alimentacao

Um programa de gestdo de alimentagdo devera ser activado em cada IPL e devera permanecer sempre
activo. Esta consideragdo deverd ser seguida no nivel de actividade disponivel nas especificagdes do
subsistema de gestdao de trabalho.

A fila de mensagens especificada em QUPSMSGQ ¢ utilizada para o processamento das mensagens da
fonte de alimentagdo ininterrupta. Normalmente, o programa atribui a fila através da especificagdo do
comando:

ALCOBJ 0BJ(xxx/yyy *MSGQ *EXCL)

Quando ¢é apresentada uma mensagem, as mensagens criticas a processar sdo as seguintes:

* CPF1816: Ocorreu uma falha na alimentacio da rede de distribuicao de energia do sistema as &1;
(esta mensagem aplica-se ao dispositivo de bateria e a fonte de alimentacao total)

* CPF1817: Restaurada a alimentacdo da rede de distribuicdo de energia do sistema as &1; (esta
mensagem aplica-se ao dispositivo de bateria e a fonte de alimentagéo total)

¢ CPI0994: A alimentacdo do sistema foi restaurada (esta mensagem aplica-se a fonte de alimentacao
ininterrupta limitada)

* CPI0963: A energia do sistema é auxiliar (esta mensagem aplica-se se a alimentagdo do sistema falhar
durante o IPL)

Pode optar por ignorar as outras mensagens.

O programa pode processar uma breve interrup¢do da alimentacdo sem efectuar qualquer processamento

exclusivo. Por exemplo, quando a mensagem CPF1816 é apresentada, pode definir um parametro no

programa que indica que a mensagem ocorreu. Em seguida, o programa pode efectuar um RCVMSG com
WAIT(10) para originar um tempo de espera de 10 segundos. Se a mensagem CPF1817 for recebida antes

que o tempo de espera termine, pode repor o pardmetro e ndo efectuar nenhuma acgéo.

O programa pode preparar uma desligacdo normal se a alimentagdo ndo for reposta apds um breve
periodo de tempo. Por exemplo, se tiver estagdes de trabalho remotas que continuem activas, pode
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enviar-lhe uma mensagem pedindo que terminem sessdo rapidamente. Pode emitir o comando ENDSBS
OPTION(*CNTRLD) para impedir que novas estagdes de trabalho iniciem sessdo ou que novos trabalhos
batch sejam iniciados. Se tiver trabalhos batch em execucdo, pode termind-los com o seguinte comando:

ENDJOB OPTION(*CNTRLD)

Desta forma, estd a definir um indicador para terminar o trabalho. Algumas linguagens de nivel mais
elevado e a linguagem de controlo permitem-lhe testar um programa para verificar se um ENDJOB
controlado foi especificado. Se o programa ndo terminar por si s6, € utilizado a predefinicdo para
ENDJOB (30 segundos).

Pode definir um segundo temporizador no programa, tal como RCVMSG WAIT(120). Se a alimentacdo da
rede de distribui¢do de energia ndo tiver sido restaurada, pode emitir o comando PWRDWNSYS
OPTION(*IMMED). O tempo de espera deve ser especificado com base na capacidade da bateria e no
tempo necessario para a desligagdo.

Se indicar uma fila de mensagens para o valor de sistena QUPSMSGQ e *NOMAX para QUPSDLYTIM,
aplicam-se as seguintes condicdes:

A fila de mensagens que especificar tem de ser atribuida por um programa quando a mensagem
CPF1816 ocorrer.

* Se a fila de mensagens que indicar for uma fila de mensagens de estagdao de trabalho, tem de estar em
modo de interrupg¢ao ou notificagao.

Caso contrério, o sistema pressupde que nao existe nenhum programa de gestdo de alimentagdo e é
desligado.

Nota: Quando o sistema esta colocado num estado restrito (por exemplo, ENDSBS *ALL), o programa de
gestdo da fonte de alimentagdo ininterrupta ndo esta activo. Por este motivo, tem de preparar um
método alternativo de processar a fonte de alimentacdo ininterrupta e as possiveis interrupcdes de
alimentacdo que podem ocorrer enquanto o sistema estd num estado restrito.

Por exemplo, quando efectuar um SAVSYS (Guardar Sistema) ou RCLSTG (Regenerar Memoria), o
programa de fonte de alimentacdo ininterrupta ndo estara activo apés todos os subsistemas terem sido
terminados. SO estard activo um trabalho de estagdo de trabalho. Como alternativa, pode efectuar uma
das seguintes acgoes:

1. Depois de todos os subsistemas terem sido terminados, a partir da linha de comandos, altere 0 modo
para a fila de mensagens especificada no valor de sistema QUPSMSGQ para *BREAK. Esta acgdo faz
com que todas as mensagens da fonte de alimentagdo ininterrupta sejam enviadas como mensagens
de interrupcdo para o utilizador com sessdo iniciada nessa estagdo de trabalho. Com este método, o
utilizador ira decidir manualmente o que deve fazer se ocorrer uma falha de alimentacao.

2. Altere o valor de sistema QUPSDLYTIM para outro valor que nédo seja *“NOMAX (por exemplo, o
nimero de minutos durante os quais pretende que a fonte de alimentagdo ininterrupta trate da falha
de alimentacdo). Este método impedira que o sistema efectue uma desligacdo rapida imediata. No
entanto, se ocorrer uma falha de alimentacao, serd efectuada uma desligacdo rdpida se a falha de
alimentagdo durar mais tempo do que o valor especificado para o valor de sistema QUPSDLYTIM.

3. Modifique o programa de gestdo da fonte de alimentacdo ininterrupta para ser utilizado como um
programa BREAK HANDLING que pode ser utilizado enquanto o sistema se encontrar num estado
restrito. Para tal, crie uma segunda versdo do programa de fonte de alimentacdo ininterrupta que ndo
atribua a fila de mensagens especificada no valor de sistema QUPSMSGQ. (Por outras palavras, ndo
utilize o comando ALCOB]J.) Para utilizar este programa enquanto o sistema se encontrar num estado
restrito, introduza o seguinte comando antes de iniciar uma fungao dedicada, tal como SAVSYS:

CHGMSGQ MSGQ(LIB/MSGQ) DLVRY (*BREAK)
PGM(LIB/PGM)

onde (LIB/MSGQ) é o nome da fila de mensagens especificada no valor de sistema QUPSMSGQ e
(PGM/LIB) é o nome do programa de gestdo da fonte de alimentagdo ininterrupta modificado. Agora,
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se ocorrer uma falha de alimentacdo, a respectiva mensagem sera processada pelo programa de gestao
de falhas, mesmo quando estiver a ser executada uma fungdo, tal como SAVSYS. Para desactivar o
programa de gestdo de falhas, tem de terminar sessdo ou tem de escrever:

CHGMSGQ MSGQ(LIB/MSGQ) DLVRY(*HOLD)

PGM(*DSPMSG)

Depois de ter desactivado o programa de gestdo de falhas, tem de iniciar imediatamente os
subsistemas e o programa normal de gestdo da fonte de alimentagdo ininterrupta.

Exemplos
"“Exemplo: Programa de CL de gestio de alimentacio”]
"“Exemplo: Testar um programa de CL de gestdo de alimentacio em CL” na pagina §

Exemplo: Programas de gestao de alimentacao

Pode personalizar o programa exemplo de acordo com os requisitos especificos do sistema, e testar o
programa de gestdo de alimentacdo que criou.

* [“Exemplo: Programa de CL de gestdo de alimentacio”]

* [“Exemplo: Testar um programa de CL de gestdo de alimentacio em CL” na pagina 8§

Nota: Leia o[“Informacdes de rentncia sobre cédigos” na pagina 1| para obter informagdes legais
importantes.

Exemplo: Programa de CL de gestao de alimentacao

Pode utilizar o programa de exemplo com uma fonte de alimentacdo ininterrupta total. Apesar de este
programa de CL de exemplo funcionar correctamente tal como esta escrito, deve adapta-lo aos requisitos
especificos do sistema. Por exemplo, pode adicionar mais funcdes de recuperagdo ao programa
controlando as condi¢des de erro especificas do sistema. Também terd de fornecer um programa escrito
pelo utilizador que efectue os passos necessdrios para a preparagdo de um encerramento normal do
sistema. Estes passos podem incluir a retencdo de filas de trabalho, o envio de mensagens e a terminacao
de subsistemas. O programa deve reiniciar o funcionamento normal se a falha de alimentagdo terminar
antes que o sistema seja desligado.

Nota: Leia o[“Informacdes de rentincia sobre cédigos” na pégina 1| para obter informacdes legais
importantes.

O programa efectua as seguintes acgdes:

1. O programa de gestdao de alimentacdo obtém o valor de sistema QUPSMSGQ para as varidveis &LIB e
&MSGQ. Apesar de esta acgdo ndo ser absolutamente necessaria, a mesma ajuda a garantir que a fila
de mensagens correcta € atribuida sempre que o programa € iniciado. Em seguida, o programa
elimina a fila de mensagens (se esta ja existir) e, em seguida, cria-a novamente. Este passo ajuda a
eliminar a acgdo de limpeza da fila de mensagens ou quaisquer outros problemas que possam ocorrer
se a fila de mensagens estiver danificada.

2. Depois de a fila de mensagens ter sido criada, o programa tem de atribuir (comando ALCOB]J)
exclusivamente a fila de mensagens.

Nota: Quando o valor de sistema QUPSDLYTIM esta definido como *NOMAX, utilize um dos
seguintes métodos para atribuir a fila de mensagens que é especificada para o valor de sistema
QUPSMSGQ:

» Utilize o comando CHGMSGQ MSGQ(UPSLIB/UPSMSGQ) MODE (*BREAK)
* Inclua o comando ALCOBJ no programa de gestao de alimentacéo
S6 pode utilizar um dos métodos listados.

Se um utilizador ou programa nao tiver atribuido a fila de mensagens e ocorrer uma falha de
alimentacdo, o sistema efectua uma desligagao rapida imediata.
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6

Na etiqueta A do programa de gestdo de alimentagdo de exemplo, é utilizado o comando Receber
Mensagem (RCVMSG) para determinar a mensagem que foi enviada para a fila de mensagens. O
comando RCVMSG também ¢é utilizado para determinar a quantidade de tempo de espera (parametro
WAIT) ao longo do programa.

Na linha 27.00 do programa de gestao de alimentacdo de exemplo, o valor do parametro WAIT do
comando RCVMSG faz com que o programa aguarde 600 segundos (10 minutos). Apés os dez
minutos, o programa verifica se ocorreu um fim controlado do trabalho (utilizando o comando
ENDSBS ou ENDJOB). Desta forma, estd a impedir que o programa sem fim retarde o comando
ENDJOB ou ENDSBS.

Se utilizar ENDSBS *IMMED ou ENDJOB *IMMED, esta parte do programa pode ser removida. Pode
alterar o valor para o parametro WAIT do comando RCVMSG para *MAX. O comando RCVMSG é
executado imediatamente se o sistema enviar uma mensagem para a fila de mensagens especificada
no comando RCVMSG. Esta situacdo ocorre independentemente do valor especificado para o
parametro WAIT.

Se a mensagem recebida pelo comando RCVMSG for CPF1816 (falha na alimentagdo da rede de
distribuicdo de energia do sistema), o programa verifica se se trata de uma falha de alimentacao
breve. O programa executa um segundo comando RCVMSG com um valor de dez segundos para o
pardmetro WAIT (tem de decidir quantos segundos sdo adequados para a sua localizagao).

Se a mensagem recebida pelo comando RCVMSG nos dez segundos for CPF1817 (alimentacdo da rede
de distribui¢do de energia do sistema restaurada), significa que a alimentacdo foi restaurada. O
programa regressa a etiqueta A e inicia novamente o ciclo.

Se o limite de dez segundos for alcangado e ndo for recebida nenhuma mensagem, a falha de
alimentagdo é maior do que dez segundos e é necessario efectuar passos adicionais. Neste ponto, pode
chamar um programa escrito pelo utilizador para efectuar as seguintes ac¢des:

¢ O programa utiliza o comando HLDJOBQ para reter determinados trabalhos batch de execugao
demorada

* O programa notifica os utilizadores remotos ndo afectados
¢ O programa comega a terminar os trabalhos e os subsistemas de uma forma sequencial

Na etiqueta B do programa de gestdo de alimentagdo de exemplo, o programa tenta esperar pela falha
de alimentacdo. O programa obtém a hora actual e coloca estas informag¢des numa variavel de CL
chamada &START. A hora actual € utilizada para determinar o periodo de tempo de funcionamento
disponivel na fonte de alimentacdo ininterrupta.

E executado um terceiro comando RCVMSG e uma varidvel de CL chamada &WAIT (que foi alterada
anteriormente no programa) determina o valor do parametro WAIT. A varidvel de CL &WAIT é a
quantidade de energia de reserva que pode ser fornecida pela fonte de alimentacdo ininterrupta. O
valor para a varidvel &WAIT na etiqueta A deve ser ajustada para a quantidade de energia de reserva
que a fonte de alimentacdo ininterrupta pode fornecer. (A quantidade de energia de reserva é medida
em segundos.)

No programa de exemplo, o valor da variavel &WAIT ¢é definido como 1200 segundos (20 minutos).
Se a mensagem CPF1817 (alimentacdo da rede de distribui¢do de energia do sistema restaurada) for
recebida durante esse periodo, a alimentacao foi restaurada e é possivel chamar outro programa para
reiniciar o funcionamento normal do sistema. Em seguida, o programa regressa a etiqueta A e reinicia
o ciclo. Se a mensagem CPF1817 néo for enviada apds 1200 segundos, o comando RCVMSG devolve
um ID de mensagem em branco (diferente de CPF1817). Isto indica que a alimentagdo nio foi
restaurada e é iniciada uma desligacdo imediata do sistema. Se for recebida uma mensagem que nao
seja a CPF1817 durante este periodo de espera de 1200 segundos, podem ocorrer as seguintes acgdes:

a. O programa obtém a hora actual e calcula que parte do periodo de espera de 1200 segundos ja
decorreu.

b. O programa subtrai a diferenca e altera a varidvel de CL &WAIT de modo a reflectir esse valor.

c. O programa regressa a etiqueta B para utilizar a alimentagdo restante fornecida pela fonte de
alimentacdo ininterrupta.
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Esta parte do programa verifica se existe uma ocorréncia de uma alteracao da data, o que é necessario
caso a falha de alimentacdo ocorra numa data diferente.

SEQNBR#...+... 1 oo4.00 2 coateos 3 coateic 4 Lkll0 B Lokl 6 L

DCL
DCL
DCL
DCL
DCL
DCL
DCL
DCL
DCL

RTVSYSVAL
CHGVAR
CHGVAR
DLTMSGQ
MONMSG
CRTMSGQ

ALCOBJ
RCVMSG

IF
RTVJOBA
IF

GOTO
ENDDO

RCVMSG

IF
ENDDO

VAR (&UPSMSGQ)
VAR(&LIB)
VAR (&MSGQ)
VAR (&MSGID)
VAR (&ENDSTS)
VAR (8WAIT)
VAR (8HOUR)
VAR (&MIN)
VAR (&SEC)
VAR (&TIME)
VAR (&START)
VAR (&END)
VAR (&RESULT)

TYPE(*CHAR)  LEN(20)
TYPE(*CHAR)  LEN(20)
TYPE (%CHAR)  LEN(20)
TYPE(*CHAR)  LEN(7)
TYPE(*CHAR)  LEN(1)
TYPE(*DEC)  LEN(6)
TYPE(*DEC)  LEN(6)
TYPE(+DEC)  LEN(6)
TYPE(*DEC)  LEN(6)
TYPE («CHAR)  LEN(6)
TYPE(*DEC)  LEN(6)
TYPE(+DEC)  LEN(6)
TYPE(*DEC)  LEN(6)

SYSVAL(QUPSMSGQ) RTNVAR (&UPSMSGQ)
VAR(&MSGQ) VALUE(%SST(&UPSMSGQ 1 10))

VAR (&LIB)

VALUE (%SST(&UPSMSGQ 11 10))

MSGQ(&LIB/&MSGQ)

MSGID(CPF2105) /* Fila de mensagens ndao encontrada. */

MSGQ(&LIB/&MSGQ) TEXT('Fila de mensagens do programa +
de gestdo da UPS') AUT(*EXCLUDE)

0BJ((&LIB/&MSGQ *MSGQ *EXCL))

MSGQ(&LIB/&MSGQ) WAIT(600) RMV(*YES) +
MSGID(&MSGID)

COND(&MSGID *NE CPF1816) THEN(DO)

ENDSTS (&ENDSTS)

COND(&ENDSTS *EQ '1') THEN(GOTO CMDLBL(ENDPGM))

CMDLBL (A)

/* Verificar se se trata de uma falha de alimentagao breve. */
IF

COND(&MSGID *EQ CPF1816) THEN(DO)

MSGQ(&LIB/&MSGQ); WAIT(10) RMV(*YES) +
MSGID(8MSGID); /* Aguardar dez segundos)

COND(8MSGID *EQ CPF1817) THEN(GOTO CMDLBL(A))

PGM(LIB/PGM)

/* A falha de alimentacdo demorou mais de 10 segundos. =/
CALL

/* Programa do utilizador que prepara +

0 sistema para um possivel encerramento. */
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44.00 /* Verificar se se trata de uma falha de alimentacao demorada. */

45.00 CHGVAR VAR (&WAIT); VALUE(01200) /* 20 minutos. */

46.00 B: RTVSYSVAL SYSVAL(QTIME) RTNVAR(&TIME);

47.00 CHGVAR VAR(&HOUR) ; VALUE(%SST(&TIME 1 2))

48.00 CHGVAR VAR (&MIN) ; VALUE (%SST(&TIME 3 2))

49,00 CHGVAR VAR (&SEC) ; VALUE (%SST(&TIME 5 2))

50.00 CHGVAR VAR(&START); VALUE((&SEC); + (&MIN * 60) + +
51.00 (&HOUR * 3600))

52.00 RCVMSG MSGQ(&LIB/&MSGQ); WAIT(&WAIT); RMV(*YES) +

53.00 MSGID(&MSGID);

54.00 IF COND(&MSGID *EQ CPF1817) THEN(DO)

55.00 CALL PGM(LIB/PGM) /* Programa do utilizador que reinicia +
56.00 o funcionamento do sistema. */

57.00 GOTO CMDLBL(A)

58.00 ENDDO

59.00

60.00 IF COND(&MSGID *NE CPF1817) THEN(DO)

61.00 RTVSYSVAL SYSVAL(QTIME) RTNVAR(&TIME)

62.00 CHGVAR VAR (&HOUR)  VALUE (%SST(&TIME 1 2))

63.00 CHGVAR VAR (&MIN) VALUE (%SST(&TIME 3 2))

64.00 CHGVAR VAR (&SEC) VALUE (%SST(&TIME 5 2))

65.00 CHGVAR VAR (&END) VALUE( (&SEC) + (&MIN = 60) + +

66.00 (&HOUR * 3600))

67.00 CHGVAR VAR (&RESULT) ; VALUE(&END - &START)

68.00 IF COND(&RESULT < 0) THEN(CHGVAR VAR(&RESULT) +
69.00 VALUE (86400 + &RESULT)) /* Verificar a alteracdo +
70.00 do dia. 86400 = 24 horas. */

71.00 IF COND (&RESULT *GE &WAIT) THEN(PWRDWNSYS +

72.00 OPTION(*IMMED) /* A reserva da bateria da UPS +
74.00 expirou. x/

75.00 CHGVAR VAR (&WAIT) VALUE(&WAIT - &RESULT) /* A reserva +
76.00 da bateria da UPS ndo expirou. */

77.00 GOTO CMDLBL (B)

78.00 ENDDO

79.00

80.00 ENDPGM: DLCOBJ OBJ((&LIB/&MSGQ *MSGQ *EXCL))

81.00 ENDPGM

Exemplos relacionados
[“Exemplo: Testar um programa de CL de gestdo de alimentacio em CL"|

Exemplo: Testar um programa de CL de gestao de alimentacao em CL

Depois de ter criado um programa de gestdo de alimentagdo, pode testd-lo criando um programa de CL
simples que utiliza o comando Enviar Mensagem de Programa (SNDPGMMSG) e o comando Retardar
Trabalho (DLYJOB). Basta definir o valor do pardmetro DLY do comando DLYJOB de modo a que este
corresponda as suas necessidades de teste.

Notas:

1. Leia o [“Informacdes de rentincia sobre cédigos” na pagina 1|para obter informagdes legais
importantes.

2. Quando testa um programa de fonte de alimentacdo ininterrupta, os comandos, tais como
PWRDWNSYS, ENDJOB e ENDSBS, devem ser substituidos pelo comando SNDMSG para indicar que
o comando foi executado.
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SEQNBR*...+... 1 ..o+ 00 2 cov4o0 3 oo teas 4 Lokll b Lokl 6 Lkl T

1.00 PGM

2.00 DLYJOB DLY(120) /* Aguardar 2 minutos. */

3.00 SNDPGMMSG  MSGID(CPF1816) MSGF(QCPFMSG) +

4.00 TOMSGQ(UPSLIB/UPSMSGQ) /* Mensagem de falha
5.00 de alimentacgdo. */

6.00 DLYJOB DLY(5) /* Aguardar 5 segundos. x/

7.00 SNDPGMMSG  MSGID(CPF1817) MSGF(QCPFMSG) +

8.00 TOMSGQ(UPSLIB/UPSMSGQ) /* Mensagem de falha
9.00 restaurada. */

10.00 ENDPGM

Figura 1. Testar um Exemplo de um Programa de Gestdo de Alimentagdo

Exemplos relacionados
[“Exemplo: Programa de CL de gestdo de alimentacio” na pagina 5|

Conceitos de encerramento controlado

Se estd a procura de conceitos e defini¢des de encerramento controlado, comece aqui:

* [“Unidade de Cépia de Seguranca por Bateria”]

* [“Processar condicdes da fonte de alimentacio ininterrupta quando nio existe nenhum programa de|
estdo de alimentacdo”

+ [“Consideracdes sobre o IPL para a fonte de alimentacio ininterrupta” na pagina 10|

* [“Encerramento controlado apés falha de alimentacdo” na pagina 10|
[“Valor de sistema IPL de restauro da alimentacio (QPWRRSTIPL)” na pagina 11|

[“Fonte de alimentacéo ininterrupta” na pagina 11|

+ [“Valor de sistema Tempo de retardamento da fonte de alimentacdo ininterrupta (QUPSDLYTIM)” nal
pagina 11|
* [“Valor de sistema Fila de Mensagens da Fonte de Alimentacio Ininterrupta (QUPSMSGQ)” na paginal

i

* [‘Mensagens da fonte de alimentacdo ininterrupta” na pagina 15|

[‘Sinal de condicdo de bateria fraca a partir da fonte de alimentacdo ininterrupta” na pagina 16|

Unidade de Cépia de Seguranca por Bateria

Uma Unidade de Cépia de Seguranga por Bateria (BBU) fornece uma rede de seguranga para os
utilizadores que ndo dispdem de uma fonte de alimentacdo ininterrupta ou que tém uma fonte de
alimentacdo ininterrupta com problemas. A BBU fornece 30 minutos de tempo de execugdo. Se a
alimentagdo CA néo for restaurada em 30 segundos, o sistema inicia imediatamente um encerramento
controlado.

Os sistemas 620, 640, 650, 720, 730, 740, 830, SB1, SB2, SB3 estdo equipados com uma BBU.

Processar condicoes da fonte de alimentacao ininterrupta quando nao
existe nenhum programa de gestao de alimentacao

Pode especificar que ndo tem um programa de gestdo de alimentacdo utilizando a predefini¢ao para a
QUPSMSGQ)} a qual é QSYSOPR. Quando se utiliza a predefini¢do, o sistema envia todas as mensagens

relacionadas com a alimentacdo para a fila QSYSOPR. Devera definir o (QUPSDLYTIM|como um valor
diferente de *NOMAX.

Normalmente, ndo necessita de fornecer alimentagdo para os dispositivos de estacdo de trabalho. Quando

o fornecimento da alimentagdo da rede de distribui¢do de energia é interrompido, o sistema permanece
activo, mas os trabalhos das esta¢des de trabalho costumam terminar anormalmente. Se o fornecimento

Controlar o encerramento do servidor com um programa de gestdo de alimentagio 9



da rede de distribuicao de energia for restaurado enquanto o sistema estiver a funcionar com base na
fonte de alimentacdo ininterrupta, o sistema permanece activo e os trabalhos das estacdes de trabalho
podem ser reiniciados.

Se o temporizador QUPSDLYTIM terminar ou se ocorrer um sinal de bateria fraca, o sistema guarda a
memoria principal e é desligado. Seleccione um valor para QUPSDLYTIM que seja adequado para a sua
fonte de alimentagdo ininterrupta e para o tamanho do sistema.

Se o sistema for desligado durante a utilizagdo de uma fonte de alimentacdo ininterrupta, o
QPWRRSTIPL|determina se serd executado um IPL quando o fornecimento da alimentagao da rede de
distribuicdo de energia for restaurado. A predefini¢do é a ndao execugao do IPL.

Consideracoes sobre o IPL para a fonte de alimentacao ininterrupta

Quando o sistema efectua um IPL, o Cédigo Interno Licenciado verifica vérios pardmetros internos para
verificar se o sistema foi encerrado correctamente. O servidor iSeries s6 é correctamente encerrado através
da conclusdo correcta do comando Desligar Sistema (PWRDWNSYS). Para qualquer outro tipo de
encerramento, o programa OS/400 considera o préximo IPL como sendo anormal. O Cédigo Interno
Licenciado considera o IPL como sendo normal se o sistema guardar a meméria principal e concluir
correctamente a sequéncia de encerramento. Se nenhuma das técnicas de encerramento for correctamente
concluida, o Cédigo Interno Licenciado executa varias fun¢des de recuperacdo durante o IPL seguinte.

Quando ocorre um IPL anormal, o programa OS/400 efectua fun¢des de recuperagao adicionais. Num IPL
assistido, pode controlar algumas destas funcées. Num IPL ndo assistido que seja causado pelo
lsistema IPL de restauro da alimentacio (QPWRRSTIPL)” na pagina 11| ou num IPL controlado, o sistema
s6 pode utilizar os valores que estiverem presentemente definidos.

Se o comando Desligar Sistema (PWRDWNSYS) for executado enquanto a alimentagdo esta a ser
fornecida pela Unidade de Copia de Seguranga por Bateria (BBU) ou pela fonte de alimentagao
ininterrupta, o sistema retarda a escrita de registos de trabalhos até ao proximo IPL. O sistema trata este
tipo de PWRDWNSYS de modo a que a quantidade de processamento seja minimizada. O sistema ndo
efectua um IPL enquanto funciona com base na BBU.

Pode efectuar um IPL no sistema se a alimentacdo da rede de distribuicdo de energia estiver desactivada
e o sistema estiver a funcionar com base numa fonte de alimentagdo ininterrupta. Isto ndo se aplica para
um IPL temporizado ou remoto. Quando a alimentacdo da rede de distribuicdo de energia é
interrompida, s6 é permitido um IPL iniciado manualmente.

Para obter informacdes sobre mensagens de fonte de alimentagdo ininterrupta, consulte
[fonte de alimentacdo ininterrupta” na pagina 15|

Encerramento controlado apdés falha de alimentacao

O mecanismo de encerramento controlado por falha de alimentagdo permite que o sistema seja desligado
de maneira ordenada na sequéncia de uma falha de alimentacdo da rede de distribui¢do de energia. O
mecanismo de encerramento controlado apés falha de alimentacdo estd disponivel apenas se tiver ligado
o servidor iSeries a uma [fonte de alimentacio ininterruptal

Se a alimentagdo da rede de distribuicdo de energia ndo for restaurada dentro de um limite de tempo
especificado pelo valor de sistema QUPSDLYTIM, o Cédigo Interno Licenciado envia um sinal para cada
trabalho terminar no limite da instru¢do seguinte. Normalmente, os trabalhos encontram-se no limite de
instrugdo seguinte ou irdo encontrar-se brevemente. No entanto, algumas instru¢des de execucao
demorada, tal como as instrug¢des que criam caminhos de acesso ou programas, podem nao ser
concluidas no periodo de tempo permitido. Depois de decorrer um tempo interno fixo para atingir um
limiar de instrugdo, as paginas alteradas existentes na memoria principal sdo escritas na memoria auxiliar,
o sistema é encerrado anormalmente e, em seguida, é desligado.
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A conclusdo com éxito de um encerramento controlado apés falha de energia faz com que o proximo
carregamento inicial do programa (IPL) dos programas do sistema sejam considerados normais pelo
Codigo Interno Licenciado, mas ndo pelo sistema operativo. Se as baterias da fonte de alimentagdo
ininterrupta ndo mantiverem o sistema em funcionamento o tempo suficiente para a conclusdo do
encerramento controlado ap6s falha de energia, o IPL seguinte serd anormal do ponto de vista do Cédigo
Interno Licenciado.

Para obter mais informacdes sobre o valor de sistema QUPSDLYTIM, consulte |“Valor de sistema Tempo|
lde retardamento da fonte de alimentacio ininterrupta (QUPSDLYTIM)”}

Valor de sistema IPL de restauro da alimentacao (QPWRRSTIPL)

Este valor controla o que acontece se o sistema termina quando a alimentacdo da rede de distribuigdo de
energia é interrompida e é restaurada posteriormente. A predefinicdo é 0 (Ndo permitido), o que impede
que o sistema efectue um IPL quando a alimentagdo da rede de distribuicdo de energia for restaurada.

Normalmente, s6 deve deixar este valor definido como 0 numa das seguintes condigdes:
* Prefere reiniciar o sistema manualmente

¢ Tem um programa de gestdo da alimentagdo que determina se as baterias tém ou ndo carga suficiente
para permitir outro IPL.

Fonte de alimentacao ininterrupta

Uma fonte de alimentacao ininterrupta fornece corrente CA se a alimentagdo da rede falhar.
Normalmente, as fontes de alimentagdo ininterruptas tém um tempo de reserva limitado.

Uma fonte de alimentacdo ininterrupta fornece alimentac¢do ao servidor iSeries e a todos os controladores
e dispositivos DASD associados durante uma falhe de alimentagao da rede. O tempo de funcionamento
da fonte de alimentagdo ininterrupta deve ser aproximadamente dimensionado para um encerramento
controlado em falha de alimentagéo.

A fonte de alimentagdo ininterrupta é afectada por trés valores de sistema. Estes valores de sistema
definem a accdo que o sistema executa em resposta a uma alteracdo no sinal da fonte de alimentagao
quando é ligada uma fonte de alimentagdo ininterrupta:

Valor de sistema Tempo de retardamento da fonte de alimentacao
ininterrupta (QUPSDLYTIM)

QUPSDLYTIM ¢ o valor de sistema para o temporizador de retardamento|“Fonte de alimentacao

O valor de QUPSDLYTIM controla o periodo de tempo que o sistema aguarda antes de
guardar a memoria principal e desligar o sistema. Se a alimenta¢do da rede de distribuicao de energia for
restaurada antes de este periodo de tempo terminar, o sistema repde o temporizador. Se o tempo de
espera for excedido, o sistema comega a guardar a meméria principal e inicia um encerramento
controlado.

As trés opgdes para o valor QUPSDLYTIM sdo as seguintes:
¢ *BASIC ou *CALC

¢ Um valor numérico

* *NOMAX.

O tempo que é especificado pelo valor de sistema QUPSDLYTIM pode ser um dos seguintes:

¢ Infinito, se QUPSDLYTIM estiver definido para *NOMAX (deve ter um programa de gestdo de
alimentagao).
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* Um intervalo interno fico, se QUPSDLYTIM estiver definido para *BASIC ou *CALC.

* Um valor alternativo especificado por QUPSDLYTIM. O valor tem de ser um ndmero positivo,
especificado em segundos (zero significa sem retardamento).

Se QUPSDLYTIM estiver definido como *NOMAX, devem ser respeitadas as seguintes condi¢des ou o
sistema comecard a ser desligado de imediato:

* A fila de mensagens especificada no valor de sistema QUPSMSGQ tem de existir.

* Se a fila de mensagens for uma fila de mensagens de estacdo de trabalho (ou QSYSOPR), deve estar em
modo de interrupg¢do ou de notificagao.

* Se a fila de mensagens nao for uma fila de mensagens de estacdo de trabalho, deve ser atribuida por

um trabalho.

A figura apresenta estas opg¢des e as respectivas implicagdes.

Falha do utilitario e sem
UPS ou falha da UPS

Falha do utilitario e UPS
a operar correctamente

Falha no utilitario e
bateria da UPS embaixo

A A
Bateria Sem bateria
interna interna
A A
atraso de Encerramentg
30 segundos descontroladg
A
Enceramento em
90 segundos

QUPSDLYTIM
Regressar SETTING

*NOMAX

ii Valor numérico

Atraso definido *CALC ou
pelo utilizador *BASIC
Atraso de 200
segundos
Encerramento <

Figura 2. Valores e Acgbes de QUPSDLYTIM

RV4N350-02

A predefinicao para QUPSDLYTIM é *CALC. Se deixar QUPSDLYTIM definido como *CALC, podera
anular a finalidade de ter uma fonte de alimentacéo ininterruptivel. *BASIC e *CALC fornecem a mesma
fungao em sistemas que estejam a utilizar a V3R6 ou edig¢des posteriores do OS/400.
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Se QUPSDLYTIM estiver definido como *BASIC ou *CALC, o sistema executa um encerramento
controlado ap6s um retardamento de intervalo fixo de 200 segundos. Se tiver uma fonte de alimentagao
ininterrupta, pode especificar um valor numérico. Consulte Determinar o Valor de QUPSDLYTIM.

Determinar o Valor de QUPSDLYTIM

Para determinar o valor de QUPSDLYTIM, tem de saber os seguintes valores:

¢ O tempo de funcionamento da fonte de alimentac¢do ininterrupta com a carga de trabalho indicada (o
tempo estimado da bateria).

* A quantidade de tempo que o sistema demora a guardar a memoria principal e a desligar.
Tempo de Funcionamento Disponivel da Bateria

O tempo de funcionamento disponivel da bateria é uma variavel dindmica. Avalie o tempo de
funcionamento disponivel da bateria com estas questdes:

e A energia tem estado instavel?
* A bateria ja foi descarregada anteriormente?

* A bateria estd completamente carregada?

O tempo de funcionamento real da bateria é varia em fun¢do da capacidade. Mesmo que a bateria esteja
completamente carregada, pode ndo estar a 100% da capacidade. Uma bateria normal perde entre 20% e
50% da sua capacidade estimada em 4 a 5 anos, dependendo da temperatura ambiente da sala. As
temperaturas de funcionamento elevadas tendem a aumentar a perda de capacidade. O tempo de
funcionamento real da bateria varia também em funcdo do volume de descarga. Quando mais cargas a
UPS servir, menor serd o tempo que as pode suster. Quando a bateria do sistema decai abaixo de um
nivel de carga especifico, 0 UPS emite um sinal de condicio de bateria fraca. O[“Sinal de condicio dé
bbateria fraca a partir da fonte de alimentacio ininterrupta” na pagina 16|afecta os mecanismos de
encerramento.

O tempo que o sistema demora a guardar a memoria principal e a desligar ndo é um valor exacto. O
tempo de salvaguarda depende do ntimero de alteragdes na memoéria principal que ndo foram guardadas
no disco. O ntimero de bragos do disco disponiveis é também um factor; quanto mais bragos houver,
mais depressa o sistema consegue guardar a memoéria principal para o disco. O encerramento do sistema
dependerd também do niimero de trabalho e do tempo médio que demora conclui-los. Habitualmente, os
trabalhos estardo perto de um limiar de instrucdo; no entanto, algumas instru¢des demoram muito tempo
a ser executadas. A formula seguinte mostra um cenario de pior situacdo para o célculo do nimero de
minutos necessarios para encerrar um sistema:

((0.0554*(tamanho da meméria principal em MB))/(# de bracos de disco)) + 1.6 = # de minutos

Consulte a seguinte tabela para obter uma estimativa do tempo necessario para guardar a memoria
principal no disco neste sistema em particular. A quantidade tipica de tempo requerida para encerrar um
sistema serd normalmente uma pequena percentagem deste valor.

Tabela 1. Tempo necessdrio em minutos para guardar a memdria no disco

Bracos |32MB |64MB | 128MB 256MB 512MB 1GB 2GB 4GB 8GB 16GB 32GB 64GB 128GB
2 2.5 3.4 5.1 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1 228.7

4 2.0 2.5 3.4 5.1 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1 228.7

8 1.8 2.0 2.5 3.4 51 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1 228.7

16 17 1.8 2.0 2.5 3.4 5.1 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1 228.7

32 1.6 1.7 18 2.0 2.5 3.4 5.1 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1 228.7
64 1.6 17 1.8 2.0 2.5 3.4 51 8.7 15.8 30.0 58.4 115.1
128 1.6 17 18 2.0 2.5 3.4 51 8.7 15.8 30.0 58.4
256 1.6 17 1.8 2.0 2.5 3.4 5.1 8.7 15.8 30.0
512 1.6 1.7 1.8 2.0 2.5 3.4 51 8.7 15.8
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Tabela 1. Tempo necessdrio em minutos para guardar a memdria no disco (continuagdo)

Bracos | 32MB | 64MB 128MB 256MB 512MB 1GB 2GB 4GB 8GB 16GB 32GB 64GB 128GB

1024 1.6 17 1.8 2.0 2.5 3.4 5.1 8.7

Assume que todas as paginas na memoria principal foram modificadas e que as alteragdes ainda ndo foram guardadas no disco. E necessario menos
tempo em propor¢ao ao menor nimero de paginas que é necesséario guardar no disco.

Explicacao do fluxograma dos valores e accoes de QUPSDLYTIM
O fluxograma apresenta os valores e as ac¢des dos valores de sistema QUPSDLYTIM. O fluxograma
comega com trés caixas na parte superior.

A primeira caixa no topo estd identificada como "Falha do Utilitdrio e Sem UPS ou Falha da UPS". Saem
duas setas desta caixa. Uma das setas aponta para uma caixa identificada "Bateria interna”.

A outra setas aponta para uma caixa rotulada "Sem bateria interna”. A caixa com a etiqueta "Bateria
interna” aponta para outra caixa identificada como "Retardamento de 30 segundos”. A caixa com a
etiqueta "Retardamento de 90 segundos” aponta para outra caixa identificada como "Encerramento em 90
segundos”.

A caixa com a etiqueta "Sem bateria interna” aponta para outra caixa identificada como "Encerramento
ndo controlado”.

A segunda caixa no topo esta identificada como "Falha do Utilitario e UPS a funcionar correctamente”.
Uma seta desta caixa aponta para outra caixa identificada como "DEFINICAO DE QUPSDLYTIM". Esta
caixa mostra as trés defini¢des para QUPSDLYTIM, que sdo *NOMAX, valor numérico e *CALC ou
*BASIC, respectivamente.

Se for seleccionado *NOMAX, uma seta apontara para outra caixa identificada como "Retorno”. Se for
seleccionado valor numérico, uma seta da caixa "DEFINICAO QUPSDLYTIM" apontara para outra caixa
identificada como "Retardamento definido pelo utilizador.” Outra seta da caixa "Retardamento definido
pelo utilizador” aponta para uma caixa identificada como "Encerramento.” Se for seleccionado *CALC ou
*BASIC, uma seta da caixa DEFINICAO QUPSDLYTIM apontara para outra caixa identificada como
"Retardamento de 200 segundos.” Esta por seu turno aponta para a caixa identificada como
"Encerramento.”

A terceira caixa esta identificada como "Falha do Utilitario e pouca bateria da UPS". Esta caixa aponta
para a caixa identificada como "Encerramento”.

Valor de sistema Fila de Mensagens da Fonte de Alimentacao
Ininterrupta (QUPSMSGQ)

O valor de sistema Fila de Mensagens da Fonte de Alimentacdo Ininterrupta (QUPSMSGQ) determina as
filas de mensagens para onde sdo enviadas as mensagens da fonte de alimentacao.

O sistema envia mensagens sobre a fonte de alimentacdo para a fila de mensagens do operador de
sistema (QSYSOPR), independentemente do especificado no valor de sistema. Se especificar uma fila de
mensagens diferente, essa fila de mensagens ira receber as mesmas mensagens sobre a fonte de
alimentagdo. Especifique uma fila de mensagens diferente se tiver um dos seguintes artigos:

* Outra fila de mensagens em que pretenda receber mensagens sobre a fonte de alimentagdo (por
exemplo, a fila de mensagens do gestor de processamento de dados)

e Um programa que processe acontecimentos relacionados com a fonte de alimentagdo ininterrupta.
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Mensagens da fonte de alimentacao ininterrupta

ID da Mensagem

Texto da Mensagem

Informacdes Adicionais

CPF1816

Ocorreu uma falha na alimentagao da
rede de distribui¢ao de energia do
sistema as &1;

CPF1817 Restaurada a alimentac¢do da rede de A alimentagdo do sistema foi comutada para
distribui¢do de energia as &1; a fonte da rede de distribuigao.
CPF1819 Encerramento do sistema em curso. A
mensagem de falha de alimentag¢do nao
foi supervisionada. Encerramento do
sistema por &3.
Nota 1: A fila de mensagens &1 na
biblioteca &2 especificada pelo valor de
sistema QUPSMSGQ nao esta atribuida
a um programa do utilizador ou a uma
estacdo de trabalho.
Nota 2: A fila de mensagens &1 na
biblioteca &2 esta atribuida a uma
estacdo de trabalho ou a uma fila do
operador de sistema (QSYSOPR na
biblioteca QSYS), mas a fila de
mensagens nao esta no modo *BREAK
ou *NOTIFY.
CPI10961 A fonte de alimentagdo ininterrupta
(UPS) ja nao esta ligada.
CPI0962 A fonte de alimentagao ininterrupta
(UPS) esta ligada.
CPI10963 A energia do sistema € auxiliar. O sistema esta a ser correntemente
executado com energia auxiliar.
CPI0964 Existe uma condicdo de bateria fraca. A fonte de alimentagdo externa ininterrupta
(UPS) indica uma condic¢do de bateria fraca.
Se a alimentagédo falhar durante esta
situagdo, o sistema poderd iniciar um
encerramento imediato. Consulte o0 manual
da fonte de alimentagdo ininterrupta (UPS)
para obter mais informacoes.
CPI0965 Falha do dispositivo da bateria de Pode haver uma falha da bateria ou do
seguranca na unidade de sistema. carregador de bateria de salvaguarda da
unidade do sistema. Contacte o
representante dos servicos de assisténcia.
CPI0966 Falha do dispositivo de bateria de Pode haver uma falha da bateria ou do
seguranca da unidade de expansdo. carregador do dispositivo de bateria de
seguranca da unidade de expansdo. Contacte
o representante dos servigos de assisténcia.
CPI10973 Deixou de existir a condicdo de bateria |Ja ndo existe a condicdo de bateria fraca para
fraca. a fonte de alimentagdo externa ininterrupta
(UPS). Consulte o seu manual da UPS.
CPI10974 A UPS foi posta fora do circuito. Se ocorrer uma falha na alimentagdo da rede

de distribui¢do de energia, a fonte de
alimentacdo ininterrupta ndo podera fornecer
energia ao sistema. O sistema terminara
anormalmente.
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ID da Mensagem

Texto da Mensagem

Informacdes Adicionais

CPI10975

A UPS ja néo esta fora do circuito.

A fonte de alimentagao ininterrupta (UPS) ja
néo esta fora do circuito.

CPI0976

Notificacdo de mensagem &1; falhou.

Impossivel enviar a mensagem &1; para a
fila de mensagens &2; na biblioteca &3;
especificada no valor do sistema
QUPSMSGQ.

CPI0981

Desactivado o IPL automatico.

Depois de restaurada a alimentacdo da rede
de distribuicdo de energia, especificado pelo
valor de sistema QPWRRSTIPL, o IPL
automatico foi desactivado por uma das
seguintes razdes:

* A alimentagdo da rede de distribui¢do de
energia falhou e a ma condigao da bateria
foi detectada durante o IPL.

* A alimentagdo da rede de distribuicao
falhou durante o IPL e o tempo de
retardamento da fonte de alimentac¢do
ininterrupta (UPS) especificado no valor
de sistema QUPSDLYTIM foi excedido
antes do IPL estar concluido.

CPI10994

A alimentagdo do sistema foi
restaurada.

A alimentagdo do sistema foi comutada para
a fonte de alimenta¢do auxiliar em &1; A
alimentagdo auxiliar falhou durante &2;
segundos. Durante este periodo de tempo, o
sistema nao efectuou qualquer
processamento da aplicacdo. Se a
alimentagdo auxiliar continuar a falhar,
desligue o sistema (comando
PWRDWNSYS).

Sinal de condicao de bateria fraca a partir da fonte de alimentacao

ininterrupta

Quando a bateria do sistema decai abaixo de um nivel de carga especifico, a[“Fonte de alimentacid

lininterrupta” na pagina 11| emitird um sinal de condigéo de bateria fraca. O sinal de bateria fraca a partir

da fonte de alimentagdo ininterrupta fard com que o sistema execute um encerramento controlado apds

falha de alimentagdo, caso se verifiquem as seguintes condicoes:

* Optou por usar a comunica¢do de quatro fios entre o servidor iSeries e uma UPS. Consulte

[Planeamento de hardware e software| para mais informagdes.

¢ O sinal de falha de utilitario esta activo.

O encerramento controlado é efectuado de imediato. Se o sistema estiver a funcionar com a alimentacido
da rede de distribui¢do de energia e a fonte de alimentagdo ininterrupta enviar um sinal de bateria fraca,
o sistema continua a funcionar e emite uma mensagem CPIO964. Para obter mais informacdes sobre esta
mensagem, consulte I”Mensagens da fonte de alimentacdo ininterrupta” na pagina 1Sl No entanto, o

sistema inicia imediatamente um mecanismo de encerramento se o fornecimento de alimentacdo da rede
de distribui¢do de energia for interrompido.

Um tempo normal predeterminado de fabrica para a UPS enviar um sinal de bateria fraca é quando
restam aproximadamente dois minutos de tempo de funcionamento. Alguns modelos de UPS tém uma
definicdo ajustavel para este periodo de tempo. Em condig¢des ideais, ird pretender defini-la para a
quantidade de tempo de que o sistema necessita para efectuar um encerramento controlado em falha de
alimentacdo. Nao parta do principio que o tempo predefinido fabrica para a UPS é suficiente para um
encerramento normal do sistema. Calcule a quantidade de tempo necessaria para efectuar um

16  iSeries: Planear o encerramento controlado do sistema




encerramento controlado em falha de alimentacao, utilize um valor apropriado para QUPSDLYTIM e
ajuste o tempo para o sinal de bateria fraca na UPS (se ajustavel).

A figura mostra a progressdo de tempo da funcdo QUPSDLYTIM, da esquerda para a direita.

A alimentacgéao do
utilitario é desligada

v

4+—fempo Calculado da Bateria

;rung;(“)rens ddo Guardar a Meméria Factor
ograma do Principal e Desliga
<+«—Utilizador——»+—— 2= pe— de —»
(se existirem) Seguranga

QUPSDLYTIM
¢ Tempo de espera >
Temp
AUPS ou QUPSKLYTIM Ocorre o
a Unidade de alimentacédo Tempo de espera Desligamento

a baterias esta Activa RV4N353-1

Figura 3. Linha Temporal da Funcdo QUPSDLYTIM

Explicacao da ilustracao da linha temporal para a funcao QUPSDLYTIM

A linha temporal mostra o que acontece desde a altura em que falha a alimentagdo até ao desligamento
do sistema. O duragdo do tempo é igual a capacidade da bateria. A linha temporal comega na altura em
que a alimentagdo da rede é desligada. Ao mesmo tempo, a fonte de alimentacdo ininterrupta ou a
unidade de alimentacdo por pilha fica activa. Nesta altura as fun¢des de programas de utilizador (caso
existam) e o valor de tempo excedido QUPSDLYTIM estdo activas. Quando o tempo expira, a memoria
principal é guardada e s6 depois é que o sistema é desligado. Ainda ird sobrar algum tempo de duracéo
de bateria como factor de seguranga.
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